Premiers pas avec pour Arduino

MBLOCK BB

|

mBot
Extensions |

mBlock est un environnement de programmation graphique basée sur
Scratch 2.0

Arduino

Extensions

ARDUINO

NB : Un Shield des
modules connexions
GROVE sont utilisés ici.

TELECHARGEMENT, INSTALLATION ET CONFIGURATION

Télécharger le logiciel ici : http://www.mblock.cc/download/.

Puis installer sur ¢ :

| Choix de la langue = Aide

N

English
ERFX
Choisir la langue : Choix de la langue > Francais BEex
Pyccxmi
Installer les pilotes Arduino pour reconnaitre la carte : Portugués
. ) Nederlands
Connecter > Installer les pilotes Arduino Tarkge
30
Connecter Choixde la carte Choix des extensions =R
g5x=
par port série (COM) > Raksnio
par Bluetooth > Hebrew
par WiFi (2,4GHz) > ¥ Francais
Réseau > Eesti
Espariol
Microprogramme Daiach
Mettre 3 jour le microprogramme Dansk
Réinitialiser le programme par défaut Jazyk
Svenska
J~ Changer la taille de police >

~

J
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Choisir I'extension Arduino :

sous la rubrique « Pilotage »

Choix des extensions > Arduino

Les blocs spécifique Arduino sont accessible

Gérer les extensions
Restaurer les extensions

Vider le cache

Communication

Choix des extensions Choix de la langue Aide

Ctrl+Shift+T

Choix de la carte  Choix des extensions

Arduino

Arduino Leonarde
Arduino Nano ( mega328 )
Arduino Mega 1280
Arduino Mega 2560

Makeblock

Me Orion

Me BaseBoard
Me UNO Shield
mBot

Others
PicoBoard

I Blocs & variableg

[ ]

lire I'état logique de Ia broche G

lire la valeur sur la broche Analogique
durée de I'état 1 sur la broche Numéri

mettre I'état logique de la broche @ a

envoyer sur la broche PWM~ @ I3 vale

jouer un son sur la broche @ : note @

orienter le servo-moteur de Ia broche

distance mesurée par ultrason : broch

durée depuis initialisation

Connecter la carte :

Choix de la carte > Arduino Uno

rouge passe au vert !

Puis Connecter > par port série (COM) > COM x

Si la carte est bien reconnue et connectée, le point

Connecter Choixde la carte Choix des extensions

par Bluetooth >

par WiFi (2,4GHz) >
Réseau >

Microprogramme
Mettre a jour le microprogramme
Réinitialiser le programme par défaut
Voir les fichiers source

Installer les pilotes Ardui

I Passer en mode Arduino : Edition > Mode Arduino

Edition Connecter Choix de la carte

Annuler la suppression

Cacher la scene
Petite scéne
Mode turbo

A

.
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Arduino ¥

lire I'état logique de la broche @

lire la valeur sur la broche Analogique
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4 ,
PROGRAMMATION DES GAPTEURS (EN ENTREES)

Capteurs sur entrées Logiques/Numériques

Bouton poussoir, Touch, Capteur de
lumiére, Détecteur de présence, Suiveur

Le capteur se connecte sur )

I'un des ports D2 a D8 de Ilgne,

Test sur le port D2 Logique
Si D2 activé ou = « 1 » logique

Arduino - géenérer le code .
9 Alors ... Sinon ...

lire I'état logique de la broche e = alors

Si OUI ALORS activer la Sortie D3 }

mettre I'état logique de la broche @ 3

sinon
mettre I'état logique de la broche © 3 (E299 SINON ne pas activer la Sortie D3 j

Ce programme permet
d’allumer une DEL si le bouton
poussoir est activé. Sinon, la
DEL reste éteinte.

téléversar dans lArduino

include <Arduino h>
2 #include <Wire h>
03 #include <Servo.h>
04 #include <SoftwareSerial h>

retour

La DEL est branchée sur le
port D3 et le bouton poussoir

5 le -3
Arduino - générer le code 07 double angle_rad = PV180.0
08 double angle_deg = 180.0/P1

sur le port D2. : 10
»rfwmr‘ I'état logique doia broche @ 3 12 void setup()
BN 12 pinMode(2,INPUT),
mettre I'état ' gique de la broche @ - TPUT)
Commencer le téléversement
Téleversement fini (2)==())X
; 3,1).
Transférer le programme =
dans la carte Arduino :
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4 .
PROGRAMMATION DES GAPTEURS (EN ENTREES)

Capteurs sur entrées Analogiques

Potentiomeétre, Joystick, Capteur de
Température, ...

Le capteur se connecte sur I'une
des entrées analogiques de A0 a A3

Les entrées analogiques
convertissent la valeur d'entrée (une
tension entre 0 et 5V) en valeur
numérique sur 10 bits.

Soit 1024 valeurs possibles de 0 a
1023.

Test sur le port A2 analogique

Si la valeur codée est inférieure a
512 Alors ... Sinon ...

Arduino - générer le code
répéter indéfilment

si lire Ia valeur sur la broche Analogique @ < |BH “alors
mettre |'état logique de la broche 9 a <[ Si OUIALORS activer la Sortie D3 }

sinon
mettre |'état logique de la broche © 3 CEb

Ce programme permet d’allumer une

del si le capteur est dans la premiere  0v
moitié de sa plage d'utilisation, c’est a 0
dire entre 0 et 2,5 volts, soit entre 0 et

512 en numérique.

La del est branchée sur le port D3 et
le potentiométre sur le port A2.

~ A
y‘.l retour téléverser dans FArduino

%
=, 01 #include <Arduino h>
02 #include <Wire h>
03 #inciude <Servo h>
04 #include <SoftwareSerial h>

Y

Uik

Arduino - générer le code 06

07 double angle_rad = PI180.0,
. 08 double angle_deg = 180.0/P!.
8 lire 13 valeur sur la broche Analogique €) < alors 03
mettre I'état logique de la broche @ a "

) void setup(}

g 13 pinMode(A0+2INPUT)
mettre I'état logique de fa brache © 2 (29 14 pinMode(3.0UTPUT),
16 )
17
18 void loop()
19

20 If((analogRead(A0+2)) < (512)X
1 digitaiWrite(3,1),
2 ise.

digitaiwrite(3,0)

.

)
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-
PROGRAMMATION DES ACTIONNEURS (EN SORTIES)

Sorties Logiques/Numériques

P’ Del, Moteurs (1sens), Relais, ...

Le relais se connecte sur
I'un des ports numériques.

La del se connecte sur l'un

des ports D2 a D8 Lampe 12V

12V Volits maximum
pour les éléves !
10A max

Arduino - générer le code Activer la Sortie D6 }

mettre I'état logique de la broche @ a
P

attendr eo ondes < Pause de 1 seconde }
b

mettre I'état logique de la broche @ 2 (F1
r-—_

Ne pas Activer la Sortie D6 }

Pause de 1 seconde }

retour téléverser dans lArduino

1 #include <Arduino h>
2 #include <Wire h>
3 #include <Servo h>
04 #include <SoftwareSerial h>

P
s B3

Ce programme permet d’allumer une
DEL alternativement toutes les 1
seconde.

Arduino - générer Je code

7 double angle_rad = PV/180.0
doubie angle_deg = 180 0/P1

mettre 'état logique de Iz broche © 32 (TD

La DEL est branchée sur le port D6. a0 0
mettre I'état logique de |a broche @ 3 ’* o
Qw‘-. 13 :)’l:st:gé()é; QUTPUT),

Commencer le téléversement

7 void loop(){

Téleversement fini 9 digtawrite(s.1)
0 delay(1000™),
digitalWrite(6,0)

i2  delay(1000*1)
Fermer B

-
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